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DETAILS

E\ ROBOSAC 800
PALETTISEUR A NIVEAU D’ENTREE ELEVE AVEC GRAPPIN ROBOTISE

Les palettiseurs ROBOSAC 800, a niveau d’entrée élevé avec grappin motorisé, sont concus pour assurer un service optimal
pendant de longues années et avec un entretien minimal.

Les équipements de TMI permettent de palettiser une gamme étendue de produits dans plusieurs formats et a différents niveaux
de production.lls sont congus pour assurer un service optimal pendant de longues années et avec un entretien minimal.

Le fonctionnement en douceur évite les démarrages et les arréts brusques, ce qui se traduit par une plus grande durée des parties

mécaniques.
Dispensateur automatique de palettes Plateforme de levage contrebalancée Conditionneur de sacs a bande motorisé

CARACTERISTIQUES OPTIONS

Palettiseur a couches a niveau d’entrée élevé avec plateforme de Traitement anticorrosion.

levage contrebalancée pour le formage de la palette. . . e
9 P 9 P Versions ATEX pour fonctionnement dans des Zones Classifiés

Equipement compact. Le dispositif de levage vertical des sacs permet . . . .
quip P s p, 9 P Dispensateur automatique de feuillles de carton ou film de PE

un encombrement réduit de I'espace.

Différents types de dispensateurs de palettes et de systemes de

Des butées motorisés a doublés guidage pour la formation des , .
pré-conditionnement des sacs.

couches

La zone de préparation des couches, recouverte d'une surface
glissante en polyéthyléne, assure une friction plus faible.

Systemes de positionnement assurés par une machine-outil a
commande numérique (MOCN/CNC) permettant d’obtenir une
extréme précision et un fonctionnement en douceur.

Chevauchement des sacs de gueule ouverte Placement de feuille de carton en palette vide  Vérification du poids  Placement de feuille
et rejet automatique  de carton en palette

de sacs pleine
Entrée de sacs avec centrage automatique Conditionnneur de sacs a rouleaux carrés Vannes de préparation des couches
Elévateur vertical de sacs Grappins robotisés adaptés a chaque Applications de dépalletisage

application



